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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczace remontu

1. Most drewniany na rzece Huczwa w ciggu drogi gminnej nr 111091L na dziatce gruntu nr 10, 10a,

jednostka ewidencyjna nr 060404 _2 Hrubieszéw, obreb;0149 Grodek w miejscowosci Grodek, Gmina
Hrubieszow.

2. Most drewniany na cieku bez nazwy w ciggu drogi gminnej nr 111091L, dziatce gruntu nr 267, jednostka
ewidencyjna nr 060404_2 Hrubieszow, obreb;0146 w m. Teptiukdw — obiekt nr 1,
3. Most drewniany na cieku bez nazwy w ciggu drogi gminnej nr 111091L, dziatce gruntu nr 267, jednostka

ewidencyjna nr 060404_2 Hrubieszow, obreb;0146 w m. Teptiukdw — obiekt nr2
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
zwigzanych z remontem w/w mostéw na dzwigarach stalowych na rzece Huczwa ora z cieku bez nazwy w ciggu
drogi gminnej nr 111091L w m. Grédek i Teptiukow.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dla remontu w/w mostoéw na dzwigarach
stalowych na rzece Huczwa oraz cieku bez nazwy w ciagu drogi gminnej nr 111091L w m. Grédek i Teptiukdw.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa -obiekt budowlany, nie bedgcy budynkiem, stanowigcy cato$é techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego czes¢ stanowigcy odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik -wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3. Dtugo$¢ mostu -odlegtos¢ miedzy zewnetrznymi krawedziami pomostu,
-odlegtos¢ w Swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowej.

1.4.4. Droga -wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) -droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazddw obstugujgcych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po
jego zakonczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu
wydajgcego, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robdt budowlanych, stuzgcy do notowania zdarzen i okolicznosSci zachodzgcych w toku
wykonywania robdt, rejestrowania , dokonywanych odbioréw robét, przekazywania polecen

i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Inspektorem/Wykonawca

i projektantem.



1.4.7. Estakada -obiekt zbudowany nad przeszkodg terenowgq dla zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor Nadzoru inwestorskiego — osoba wymieniona w danych
kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest
Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robét. W realizacji przedmiotowego zadania
wystepowac bedzie Inspektor Nadzoru Inwestorskiego oraz Kierownik referatu realizujgcego projekt
u Zamawiajacego.

1.4.9. Jezdnia -cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazddéw.

1.4.10. Kierownik budowy -osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi -jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzielgcymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni -uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.13. Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) -czes$¢ obiektu oparta na
podporach mostowych, tworzgca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy -nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktdéra jest ograniczona korong drogi i skarpami
rowow.

1.4.15. Koryto -element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.16. Ksigzka obmiaréw -akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot
w formie wyliczen, szkicdw i ew. dodatkowych zatgcznikdw. Wpisy w ksigzce obmiarédw podlegaja
potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium -drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci
materiatow oraz robot.

1.4.18. Materiaty -wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.4.19. Most -obiekt zbudowany nad przeszkodg wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia -warstwa lub zespdt warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen

a) Podbudowa zasadnicza -gdrna czes¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukgji
nawierzchni. Moze ona sktadac sie z jednej lub dwdch warstw.

1.4.21. Niweleta -wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy -most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.



1.4.23. Objazd tymczasowy -droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ -zgodnosé wykonywanych robdt z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony -z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robdt budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy -wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moze réwnie. obejmowac teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko przed
uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze -czes$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzgca jednoczesnie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podtoze nawierzchni -grunt rodzimy lub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnig do gtebokosci
przemarzania.

1.4.28. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu -wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji robét lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant -uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji
projektowej.

1.4.31. Przedsiewziecie budowlane -kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju
podtuznym) istniejgcego potaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do przeprowadzenia
cieku, szlaku wedréwek zwierzat dziko zyjgcych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna -element srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna -dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurocigg, kanat, cigg pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa -czes¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robdét.

1.4.36. Przyczdtek -skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktadac sie z petnej sciany, stupow lub
innych form konstrukcyjnych, np. skrzyn, komér.

1.4.37. Rekultywacja -roboty majace na celu uporzagdkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpietos¢ teoretyczna -odlegtosé miedzy punktami podparcia (tozyskami), przesta
mostowego.



1.4.39. Szeroko$¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) -odlegto$¢ miedzy zewnetrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi podtuznej, obejmuje catkowitg szerokos¢
konstrukcyjng ustroju niosgcego.

1.4.40. Szerokos$¢ uzytkowa obiektu -szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdlnych
rodzajéw ruchu oraz szeroko$¢ chodnikéw mierzona w $wietle poreczy mostowych z wytgczeniem
konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajgcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys -wykaz robét z podaniem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy -teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robdt oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzgce czesc terenu budowy.

1.4.43. Tunel -obiekt zagtebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt -obiekt zbudowany nad linig kolejowga lub inng drogg dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane -czes¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catosé
konstrukcyjng lub technologiczna, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polegac¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudowa,
utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot Wykonaweca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych
robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za
ich zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspotrzedne punktdw gtdwnych trasy oraz reperdw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety SST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosé za
ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone
lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacje

projektowsq: - Zamawiajgcego; wykaz pozycji, ktore stanowig przetargowa dokumentacje projektowa
oraz projektowg dokumentacje wykonawczg (techniczna) i zostang przekazane Wykonawcy;,

- Wykonawecy; wykaz zawierajgcy spis dokumentacji projektowej, ktérg Wykonawca opracuje w
ramach ceny kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodnos¢ robdt z dokumentacjg projektowg i SST Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie
dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru/Kierownika projektu
stanowig cze$s¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich s3 obowigzujace dla



Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach
poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnosé ich waznosci wymieniona w ,, Kontraktowych
warunkach ogdlnych” (,,0gdlnych warunkach umowy”). Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow
lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic
Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i
poprawek. W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pisSmie sg wazniejsze od wymiaréw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone
materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowg i SST. Dane okreslone w dokumentacji
projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w
ramach okreslonego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatéw i elementéw budowli muszg wykazywac zgodnosc¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub SST i
wptynie to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione
innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniajgc w ten sposdb bezpieczenstwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér i znakdw, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w
cene kontraktowa.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce, w
tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne srodki
niezbedne do ochrony robét, wygody spotecznosci i innych. W miejscach przylegajgcych do drég
otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodniony
z Inspektorem Nadzoru /Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujgcych przy realizacji
robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposdb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w
cene kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot



Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczgce
ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej, b) podejmowac wszelkie
uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb
lub débr publicznych i innych, a wynikajgcych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub
innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopdw i drég dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwos$cig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem osbb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposdb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza sie uzycia materiatéw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt bedg miaty aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgcg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw
na srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robét ich
szkodliwosc¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzymad zgode na uzycie tych materiatéw od wtasciwych organéw administracji paristwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatne;.



Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedgcych wtascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczen naciskdw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatéw i wyposazenia na i z terenu robdt. Wykonaweca uzyska wszelkie niezbedne
zezwolenia i uzgodnienia od wtasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw
(ponadnormatywnych).

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych. wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z
wypetnieniem wymagan okreslonych Powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w
cenie kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoriczenia robot przez Inzyniera/
Kierownika/ projektu. Wykonawca bedzie utrzymywacé roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w
zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w
jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora/Kierownika Projektu/ powinien
rozpoczac roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow .

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe
ktore sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia roboét.

1.5.13. Réwnowaznos¢ norm i zbiorédw przepiséw prawnych

W przypadku uzycia w dokumentacji projektowej odniesiert do norm, europejskich ocen
technicznych, aprobat, specyfikacji technicznych i systemoéw referencji technicznych, o ktérych mowa
w art. 30 ust. 1 pkt. 2 i ust. 3 pzp zamawiajgcy dopuszcza rozwigzania réwnowazne opisywanym.
Wykonawca analizujagc dokumentacje projektowa powinien zatozy¢, ze kazdemu odniesieniu o
ktorym mowa w art. 30 ust. 1 pkt. 2 i ust. 3 pzp uzytemu w dokumentacji projektowej towarzyszy
wyraz "lub rownowazne". W przypadku, gdy w dokumentacji projektowej lub specyfikacji technicznej
wykonania i odbioru robét zostaty uzyte znaki towarowe, oznacza to, ze sa podane przyktadowo i
okreslajg jedynie minimalne oczekiwane parametry jakosciowe oraz wymagany standard. Wykonawca
moze zastosowacé materiaty lub urzadzenia réwnowazne , lecz o parametrach technicznych i
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jakosciowych podobnych lub lepszych, ktérych zastosowanie w zaden sposdb nie wptynie negatywnie
na prawidtowe funkcjonowanie rozwigzan przyjetych w dokumentacji projektowej. Wykonawca, ktory
zastosuje urzadzenia lub materiaty réwnowazne bedzie obowigzany wykazac w trakcie realizacji
zamowienia, ze zastosowane przez niego urzgdzenia materiaty spetniajg wymagania stawiane przez
Zamawiajgcego.

Uzycie w dokumentacji projektowej oznakowania w rozumieniu art.2 pkt 16 ustawy oznacza, ze
zamawiajacy akceptuje takze wszystkie inne oznakowania potwierdzajgce, ze dane roboty budowlane,
dostawy lub ustugi spetniajg rownowazne wymagania. Zamawiajgcy w terminie przez siebie
wyznaczonym akceptuje inne odpowiednie Srodki dowodowe, w szczegdlnosci dokumentacje
techniczna producenta, o ile dany wykonawca udowodni, ze roboty budowlane, dostawy, lub ustugi,
ktore majg zostac przez niego wykonane, spetniajg wymagania okreslonego oznakowania lub
okreslone wymagania wskazane przez Zamawiajgcego.

Uzycie w dokumentacji projektowej wymogu posiadania certyfikatu wydanego przez jednostke
oceniajgca zgodnos¢ lub sprawozdania z badan przeprowadzonych przez te jednostke jako srodka
dowodowego potwierdzajgcego zgodnosé z wymaganiami lub cechami okreslonymi w opisie
przedmiotu zamdwienia, kryteriach ocen ofert lub warunkach realizacji zamodwienia oznacza , ze
zamawiajgce akceptuje rowniez certyfikaty wydane przez inne rownowazne jednostki oceniajgce
zgodnosé. Zamawiajacy akceptuje rdwniez inne odpowiednie srodki dowodowe, w szczegdlnosci
dokumentacje techniczna producenta, w przypadku gdy dany wykonawca nie ma dostepu do
certyfikatow lub sprawozdan z badan, ani mozliwosci ich pozyskania w odpowiednim terminie, o ile
ten brak dostepu nie moze by¢ przypisany danemu wykonawcy, oraz pod warunkiem, ze dany
wykonawca udowodni, ze wykonywane przez niego roboty budowlane , dostawy lub ustugi spetniaja
wymogi lub kryteria okreslone w opisie przedmiotu zamdwienia, kryteriach oceny ofert lub
warunkach realizacji .

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére spetniac
majg materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obwigzywa¢
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotfanych norm i przepiséw o ile
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy s3
panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ rownie stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajgce réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Réznice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢
doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu/ do
zatwierdzenia.

2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawi Inspektorowi/Kierownikowi projektu/ do
zatwierdzenia, szczegétowe informacje dotyczace proponowanego zrdédta wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatéw jak rownie odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki materiatéw. Zatwierdzenie partii materiatow z danego 7Zrédta nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego Zrddta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrédta w sposdb ciggly spetniajg wymagania SST w czasie realizacji robét.
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2.2. Wariantowe stosowanie materiatow
Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju

materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora/Kierownika projektu o
swoim zamiarze co najmniej 3 dni przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie
to potrzebne z uwagi na wykonanie badarn wymaganych przez Inspektora/Kierownika projektu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody w.w.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do robdt,
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jakos$¢ i wtasciwosci i byty dostepne do
kontroli .

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robdét powinien byé
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadac¢ pod wzgledem typdw i iloSci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inspektora/Kierownika
projektu

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST .

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i
badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatéw. Liczba srodkéw
transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej i SST.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektows,
wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robét opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami
Inspektora/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang, usuniete przez
Wykonawce na wtasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze sie skutkiem btedu zawartego w
danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inspektora/ Kierownika projektu.
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Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inspektora/Kierownika projektu dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
robot bedg oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe;j i
w SST.

Polecenia Inspektora/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inspektora/Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z
tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robét z czestotliwoscig
zapewniajgcg stwierdzenie ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowe;j i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

6.2. Wymagania dotyczgce wiasciwosci wyrobéw budowlanych

W przypadku uzycia w dokumentacji projektowej odniesiet do norm, europejskich ocen
technicznych, aprobat, specyfikacji technicznych i systemow referencji technicznych, o ktérych mowa
w art. 30 ust. 1 pkt. 2 i ust. 3 pzp zamawiajgcy dopuszcza rozwigzania réwnowazne opisywanym.
Wykonawca analizujgc dokumentacje projektowa powinien zatozy¢, ze kazdemu odniesieniu o
ktorym mowa w art. 30 ust. 1 pkt. 2 i ust. 3 pzp uzytemu w dokumentacji projektowej towarzyszy
wyraz "lub rownowazne". W przypadku, gdy w dokumentacji projektowej lub specyfikacji techniczne;j
wykonania i odbioru robét zostaty uzyte znaki towarowe, oznacza to, ze sa podane przyktadowo i
okreslajg jedynie minimalne oczekiwane parametry jakoSciowe oraz wymagany standard. Wykonawca
moze zastosowaé materiaty lub urzadzenia réwnowazne , lecz o parametrach technicznych i
jakosciowych podobnych lub lepszych, ktérych zastosowanie w zaden sposdb nie wptynie negatywnie
na prawidtowe funkcjonowanie rozwigzan przyjetych w dokumentacji projektowe]j. Wykonawca, ktory
zastosuje urzadzenia lub materiaty réwnowazne bedzie obowigzany wykazac w trakcie realizacji
zamowienia, ze zastosowane przez niego urzgdzenia materiaty spetniajg wymagania stawiane przez
Zamawiajgcego.

Uzycie w dokumentacji projektowej oznakowania w rozumieniu art.2 pkt 16 ustawy oznacza, ze
zamawiajacy akceptuje takze wszystkie inne oznakowania potwierdzajgce, ze dane roboty budowlane,
dostawy lub ustugi spetniajg rownowazne wymagania. Zamawiajgcy w terminie przez siebie
wyznaczonym akceptuje inne odpowiednie srodki dowodowe, w szczegdlnosci dokumentacje
techniczna producenta, o ile dany wykonawca udowodni, ze roboty budowlane, dostawy, lub ustugi,
ktore majg zostac przez niego wykonane, spetniajg wymagania okreslonego oznakowania lub
okreslone wymagania wskazane przez Zamawiajgcego.

Uzycie w dokumentacji projektowej wymogu posiadania certyfikatu wydanego przez jednostke
oceniajgca zgodnos¢ lub sprawozdania z badan przeprowadzonych przez te jednostke jako srodka
dowodowego potwierdzajgcego zgodnosé z wymaganiami lub cechami okreslonymi w opisie
przedmiotu zamdwienia, kryteriach ocen ofert lub warunkach realizacji zamodwienia oznacza , ze
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zamawiajgce akceptuje rowniez certyfikaty wydane przez inne rownowazne jednostki oceniajgce
zgodnos$é. Zamawiajacy akceptuje rowniez inne odpowiednie srodki dowodowe, w szczegdlnosci
dokumentacje techniczna producenta, w przypadku gdy dany wykonawca nie ma dostepu do
certyfikatow lub sprawozdan z badan, ani mozliwosci ich pozyskania w odpowiednim terminie, o ile
ten brak dostepu nie moze by¢ przypisany danemu wykonawcy, oraz pod warunkiem, ze dany
wykonawca udowodni, ze wykonywane przez niego roboty budowlane , dostawy lub ustugi spetniajg
wymogi lub kryteria okreslone w opisie przedmiotu zamdwienia, kryteriach oceny ofert lub
warunkach realizacji .

6.3. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg
projektowq i SST.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi roboét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi koricowemu

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbiér robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robét.

Odbioru robét dokonuje Inspektor/Kierownik projektu.
Gotowosc¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i

jednoczesnym powiadomieniem Inspektora/Kierownika projektu. Odbidr bedzie przeprowadzony

14



niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora /Kierownika projektu.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego
robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét.

8.4. Odbidr koricowy robot
8.4.1. Zasady odbioru koncowego robot

Odbidr koricowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci. Catkowite zakoriczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inspektora/Kierownika projektu. Odbiér koricowy robdt nastgpi w terminie
ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora/Kierownika
projektu zakonczenia robdt i przyjecia dokumentdw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektora/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowe]j na podstawie przedtozonych dokumentdéw, wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej
oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg projektows i SST.

8.4.2. Dokumenty do odbioru koricowego
Do odbioru Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

1. dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce lub
zamienne),

3. dzienniki budowy,
4. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.
8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbiér ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne
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Podstawg ptatnosci jest cena ryczattowa za catosc robot.

Cena ryczattowe robot bedg obejmowac:
- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- wartos¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. -Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi
zmianami).
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D.01.02.05. Rozbidrka elementow mostu
1. Wstep.
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania wykonania i odbioru
robot zwigzanych z rozbidrka mostu.

1.2. zakres stosowania SST.

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.
1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST.

Ustalenia objete w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu rozbiérki mostu
drewnianego

| .4. Okreslenia podstawowe.

Most drewniany badz tymczasowy -most o konstrukcji w ktérym pale, podpory i pomost s3 z
materiatu drzewnego za$ dZzwigary niosgce przeset z profili stalowych wraz z ich stezeniami i
tozyskami.

1.5. Ogdlne wymagania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét oraz za ich zgodnosc¢ z
dokumentacjg projektows .

2. Sprzet.
Do wykonania rozbiérki nalezy stosowac:

- sprzet mechaniczny lub reczny stosowany do rozbioérki konstrukcji drewnianych jak pity reczne,
mechaniczne, siekiery, mtotki, obcegi itp.

- sprzet do demontazu dzwigaréw stalowych i zatadunek na $rodek transportowy dzwig odpowiedni
do ciezaru zdemontowanych dzwigaréw.

3. Transport.

Do transportu drewna samochéd skrzyniowy lub z przyczepa dtuzycows, srodki transportu winny by¢
uzgodnione z Inspektorem

4. Wykonanie robat.

Roboty rozbiérkowe elementéw mostu obejmujg rozbiorke:
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- kraweznikéw, poktadu mostu poreczy mostowych

- rozbidrka opierzenia przyczotkow,

- rozbidrka opierzenia skrzydetek

-wycinka pali drewnianych podpdr 1 m ponizej poziomu terenu.
- rozbidrka zastrzatéw

Catos¢ drewna z rozbiérki zatadowadé na srodki transportowe i przetransportowac i roztadowacé na
wskazane miejsce przez Inzyniera. Otoczenie i koryto rzeki uporzgdkowac do poziomu terenu
rodzimego.

5. Kontrola jakosci robét.

Kontrola jakosci robét polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonania robot rozbidrkowych oraz
uporzadkowaniu terenu po rozebranym moscie.

6. Obmiar robot.

Jednostka obmiarowg robot zwigzanych z rozbiérkg elementéw mostu jest:
- dla elementéw drewnianych -m3

7. Odbidr robét.

Odbioru robdt zwigzanych z rozbiérka elementdw mostu dokonuje Inzynier, po pisemnym zgtoszeniu
wykonanych robét do odbioru przez Wykonawce. Ogdlne zasady odbioru robét podano w D-M-
00.00.00.

8. Podstawa ptatnosci.

Ptatnos$¢ na podstawie ustalonego w umowie ryczattu .

M.17.00.00. tOZYSKA STALOWE

M.17.01.06.

MONTAZ, WYMIANA LUB NAPRAWA tOZYSK MOSTOWYCH, DEMONTAZ | PONOWNY MONTAZ
£OZYSK STYCZNYCH: PRZESUWNYCH | NIEPRZESUWNYCH

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
montazu tozysk stycznych, przesuwnych i nieprzesuwnych. w remontowanych obiektach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu i
realizacji robot mostowych.

1.3. Zakres robdt objetych ST
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Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majce na celu
wykonanie robdt polegajgcych na rozbidrce i montazu tozysk mostowych w remontowanych
obiektach.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne okresleniami podanymi w ST M.00.00.00 ,Wymagania
ogblne".

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowg, ST i poleceniami Inspektora. Ogélne wymagania dotyczgce robot podano w ST
M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne".

2. Materiaty

- tozyska stalowe styczne przesuwne i nieprzesuwne

- Materiaty do zabezpieczenia antykorozyjnego

- Smar grafitowy do zabezpieczenia elementéw stalowych tozysk.

- Farby do gruntowania i malowania powierzchni stalowych elementéw tozysk,
3. Sprzet

Roboty mozna wykonywac przy uzyciu dowolnego typu sprzetu, zgodnego z projektem organizacji
robot, zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. Transport

Materiaty i sprzet mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inzyniera w sposéb zabezpieczajacy przed uszkodzeniem.

5. Wykonanie roboét
5.1. Wymagania ogodlne dla robét

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét
uwzgledniajgcy wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty.

5.2. Montaz tozysk.

Wykonawca zobowigzany jest do:

-montazu tozysk lub ich elementéw,

-opuszczenie przeset.

6. Kontrola jakosci robdt

Roboty objete niniejszg ST powinny by¢ wykonane zgodnie z ST, dokumentacjg techniczng

7. Obmiar robét
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Jednostka obmiaru jest | szt. tozyska poddanego naprawie lub wymienianego lub montazu tozyska.
ustalony w Dokumentacji Projektowe].

8. Odbidr robodt .

Odbiorowi podlegajg wbudowane elementy i materiaty oraz kazda z robdt czesciowych, w tym
réwniez rusztowania i pomosty robocze niezbedne do wykonania robot przewidzianych niniejszg ST.
9. Podstawa ptatnosci

Ptatnos$¢ na podstawie ustalonego w umowie ryczattu .

10. Przepisy zwigzane

PN-EN 1991-2 Projektowanie przeset obiektow drewnianych

PN-EN 1995-2:2007 : Projektowanie konstrukcji drewnianych — Czes$¢ 2:Mosty
PN-EN 1337:2010. tozyska konstrukcyjne.

PN-EN 11126-1:2001 Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych
produktéw.

PN-EN 2808:2000 Farby i Lakiery. Oznaczenia grubosci powtoki
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M-1 1.02.09 WBICIE PALI DREWNIANYCH
1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wbiciem pali dla mostu drewnianego.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania i odbioru robét zwigzanych z wbiciem
pali drewnianych z drewna klasy K 39 dla mostu drewnianego i obejmuja:

a) zakup transport i sktadowanie pali drewnianych,

b) prace wstepne -przygotowanie pali do wbicia,

c) wbicie pala do witasciwej nosnosci oraz jego ewentualne dobicie po wbiciu pala sgsiedniego,
d) wyciggniecie pala ewentualnie odciecie pala na projektowanym poziomie

| .4. Okreslenia podstawowe

Pale wbijane -pale zagtebiane w grunt powodujace jego rozpychanie.

Pozostate okreslenia podane w mniejszej specyfikacji s3 zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi
normami i ST D-M.00.00.00 , Wymagania ogélne".

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera. Ogdélne wymagania dotyczace robdét podano w ST D-
M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne".

2. Materiaty
2.1. Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu mostu s3:
2.1.1. Drewno

Nie ogranicza sie wilgotnosci drewna przeznaczonego na pale i elementy znajdujace sie stale pod
woda.

Drewniane elementy konstrukcji nalezy wykonac z drewna iglastego nastepujgcych klas: K-39, K-33

Drewno przeznaczone do gtéwnych elementéw ustroju nosnego i podpor winno mie¢ dokumenty
stwierdzajacy klase jakosci drewna i by¢ ocechowane.
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Drewno powinno by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru

Drewno okragte na pale i stupy powinno odpowiadac | klasie by¢ zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru

Tarcica iglasta stosowana jako elementy pomocnicze: kliny, podktadki itp. powinna by¢
zaakceptowana przez Inzyniera.

Elementy drewniane powinny by¢ zaimpregnowane -szczegdlnie dotyczy to czesci stykajgcych sie z
ziemia.

Elementy drewniane stykajgce sie z konstrukcjg stalowg powinny by¢ zabezpieczone papa. Drewno na
placu budowy nalezy uktadac¢ na podktadkach izolujgcych je od kontaktu z ziemig i wodg. Warstwy
tarcicy oddziela sie przektadkami. Drewno na elementy drobne przechowywa¢ w pomieszczeniach
zadaszonych.

2. 1.2. taczniki stalowe

Do taczenia elementdéw drewnianych nalezy stosowac sruby, gwozdzie, klamry, nakretki , ptaskowniki
ze stali nierdzewnej kwasoodporne;.

2.1.3 Zabezpieczenie elementéw drewnianych.

Wszystkie elementy drewniane olejowane dwukrotnie, pierwszy raz po wykonaniu (wszystkie
powierzchnie) drugi raz po zamontowaniu. Belki drewniane stanowigce konstrukcje nosng podktadu
owiniete paskiem papy asfaltowej nad podciggiem

2.2. Sktadowanie materiatéw zgodnie z wymaganiami producenta.
3. Sprzet .

Roboty nalezy wykonywac przy uzyciu sprawnego technicznie sprzetu mechanicznego,
zaakceptowanego przez Inzyniera, przeznaczonego dla realizacji robot zgodnie z zatozong technologia.
Do whbijania pali nalezy stosowac¢ kafar o masie mfota dostosowanej do masy pala. Do podnoszenia
pali stosowaé zuraw samochodowy o udZzwigu powyzej 6 Mg. Przycinanie pali wykonac pitami
mechanicznymi.

4. Transport

Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu. Nalezy je utozyé rownomiernie na
catej powierzchni tadunkowej, obok siebie i zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania podczas
transportu. Transport materiatéw ponadgabarytowych winien by¢ uzgodniony z Zarzgdem
Drogowym, a przejazd pilotowany.

5. Wykonanie roboét

5.1. Ogdlne warunki wykonania robét —Ogdlne warunki wykonania robét podano w ST M.00.00.00.
,2Wymagania ogdlne".

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Wykonawca winien wykona¢ Projekt technologii robdt na podstawie Dokumentacji Projektowej
i przedstawic Inspektorowi do zaakceptowania.
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5.2.2. Po wytyczeniu podpdr nalezy oczysci¢ i wyréwnac teren robdt i zdjgé warstwe humusu o
grubosci 20 cm i odtozy¢ jg na pryzme w miejscu wskazanym przez inzyniera. W przypadku podpor w
nurcie rzeki nalezy wykona¢ rusztowania, pomost , badz promy pod urzgdzenia kafarowe.

5.2.3. Przygotowanie pali do whbicia.

Pale po przywiezieniu na plac budowy nalezy przejrzec. Pale powinny by¢ okorowane, wygtadzone i
oczyszczone z resztek sekdéw. Gtowica powinna by¢ scieta prostopadle do osi pala i zabezpieczona
przez nasadzenie stalowego pierscienia ze sciankami pochylonymi do pionu 1:20, wykonanego z
ptaskownika o wymiarach nie niniejszych niz. 100 x 8 mm. Dolny koniec pala nalezy zaostrzy¢ do
ksztattu regularnego ostrostupa, ktérego os pokrywa sie z osig pala. Ostrze nalezy wykona¢ na
dtugosci rownej 1,5-2 $rednic pala, a zbiezno$¢ skrocié i ztagodzi¢ na 1/3 tej dtugosci. Przy wbijaniu
pali w grunty twarde, gliniaste, wirowe, zawierajgce kamienie, resztki dawnych konstrukgji itp.
zaostrzone konce pali nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem, stalowymi okuciami mocowanymi
gwozdziami budowlanymi.

5.2.4. Whijanie pali

Pali nie nalezy rzucaé, gwattownie podnosi¢, wlec po ziemi i przetacza¢ tomami. Wyjgtkowo Inzynier
moze zezwoli¢ na przecigganie po ziemi pali pod kafar, ale z odlegtosci nieprzekraczajacej 5-10 m. Pale
nalezy wbija¢ pionowo. Dopuszczalna odchytka osi pala od pionu nie moze by¢ wieksza niz 1/2
$rednicy pala. Liczba pali ich rozstaw i gtebokos¢ wbicia musi by¢ zgodna z Dokumentacjg Projektowa.

W nurtach rzeki gteboko$¢ wbicia moze by¢ mniejsza niz 4 m ponizej przewidywanego poziomu
rozmycia. W przypadku uszkodzenia gtowicy nalezy odcigé uszkodzony odcinek pala. Przy powtarzaniu
sie uszkodzen gtowic nalezy zmieni¢ parametry mtota. Whijanie pali nalezy przerwaé, gdy uzyskuje sie
wpedy pali mniejsze niz: 5 mm/uderzenie

Dobdr masy mtota do wbijania nalezy uzalezni¢ od wielkosci uzyskiwanych wpedow i od masy pali.
Dla pali drewnianych stosunek ciezaru mfota kafarowego do ciezaru pala powinien wynosi¢ okoto 2.0.
Nie nalezy dazy¢ do whbijania pala do rzednej projektowanej mimo matego wpedu. W takim wypadku
Wykonawca powinien powiadomi¢ Inzyniera i ustali¢ wspdlnie dalszy tok postepowania.

Przed przystgpieniem do wtasciwego palowania zaleca sie przeprowadzenie testu na dtugosc pali. Pale
do testu nalezy usytuowac tak, aby mogty sta¢ sie palami nosnymi. Pale te muszg by¢ wbijane tymi
samymi urzgdzeniami, ktdre bedg uzywane do pozostatych. Pale, ktdre z jakich$ wzgleddw nie zostaty
wigczone do pracy konstrukcji muszg by¢ obciete | m ponizej poziomu gruntu. Powstaty wykop nalezy
zasypac gruntem.

Wped pala nalezy mierzy¢ z doktadnoscig do | mm. W przypadku mtotéw wolnospadowych i parowo-
powietrznych pojedynczego dziatania oblicza sie wped $redni z 10 uderzen mtota. Przy stosowaniu
mtotéw uderzajgcych z duzymi czestotliwosciami mierzy sie wped uzyskany w ciggu | min. dziatania
mtota i oblicza sie sSredni wped. Wyniki pomiarow wpedu sg wtasciwe jedynie wtedy, gdy gtowica pala
jest nieuszkodzona. W czasie robét palowych nalezy prowadzi¢ Dziennik wbijania pali. Po wykonaniu
wszystkich pali nalezy je dociggna¢ do potozenia w szeregu wzdtuz jednej osi i przycig¢ do
projektowanej rzednej.

5.2.5. Przedtuzanie pali dopuszcza sie tyko wtedy gdy dojdzie do uszkodzenia pala w czasie wbijania i
pal okaze sie zbyt krétki . Przedtuzanie pali wykona¢ na zaktadke za pomocg przemiennego weciecia
na dtugosci 3,0.-3,5 $rednicy pala ze $Sciggnieciem dwoma pierscieniami z ptaskownika o przekroju nie
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mniejszym niz 60 x 10 mm, wciecie wykonaé prostopadle do osi mostu -ztgcze wzmocnic¢ kleszczami
obejmujacymi oba pale na naktadke z potgczeniem za pomocg trzpienia w srodku tgczonych
elementéw, czterema naktadkami z ptaskownika o przekroju 60 x 10 mm i dtugosci 3-0...4.0 srednic
pala, naktadki mocowac srubami lub gwozdziami. Dopuszczalne jest stosowanie naktadek
drewnianych, za pomoca tulei stalowej, z potgczeniem za pomoca trzpieni stalowych jw., polaczenie
pali umiesci¢ w tulei sktadajgcej sie z dwdch pdteylindrycznych blach o grubosci 3-5 mm, Sciggnietych
Srubami.

6. Kontrola jakosci robét.
Ogdlne zasady kontroli jakosSci robét podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogdlne".

6.1. Kontrola materiatdw polega na sprawdzeniu zgodnosci zastosowanych materiatéw z
wymaganiami ST i dokumentacji projektowe;j

Dopuszczalne wady drewna wynosza:

-krzywizna jednostronna nie wieksza niz 0.5 cm na | m dtugosci,

-zbiezystos¢ nie wieksza niz | cm na | m dtugosci,

-sptaszczenie miejscowe nie wieksze niz 1/10 $rednicy na dtugosci nie wiekszej niz | m,
-martwica otwarta na szerokosci mniejszej niz potowa obwodu i dtugosci mniejszej niz I m,
-dopuszcza sie jedynie seki zdrowe o srednicy nie wiekszej niz 1/10 $rednicy drewna.

6.2. Kontrola wykonania robét palowych polega na:

-sprawdzeniu wytyczenia obiektu, osi podpér i pali,

-sprawdzeniu jakosci elementdéw sktadowych i ich zgodnosci z przedmiotowymi normami,
-kontroli wymiaréw elementdéw konstrukcji tj. dtugos$é, wysokosé, pali,

-sprawdzeniu przekrojéw wszystkich elementdw,

-kontroli jakos$ci potgczen na Sruby i klamry,

-kontroli powtok antykorozyjnych.

6.3. Dopuszczalne odchytki wymiarowe

-odchytka pojedynczego pala od pionu -pét Srednicy pala,

-liczba pali odchylonych w jednym szeregu -1/3 ogdlnej liczby pali,

-gtebokos¢ wciecia w palu odchylonym przy potaczeniu z kleszczami poziomymi i ukosnymi-3 cm,
-odchytka rozstawu pali w jarzmie i stupédw w ramie 2 cm,

-odchytka odciecia pali w jednym jarzmie 5 cm,

7. Obmiar roboét

Jednostka obmiaru jest jedna sztuka wbitego pala o okreslonej dtugosci

24



Zuzycie dodatkowej ilosci drewna spowodowane korektg niewtasciwego rozmieszczenia pali, nie
bedzie ptatne przez Zamawiajgcego.

Pal probny jezeli byt wbijany tym samym sprzetem i zostat zaakceptowany, moze by¢ wigczony do
obmiaru na ogdlnej zasadzie. Prébne wbicie pala jest wykonywane na koszt i potrzeby Wykonawcy w
celu ustalenia dtugosci pali.

Pal prébny, jezeli ma zadang nosnosé moze by¢ wykorzystany jako niosgcy konstrukcje .Natomiast gdy
jest on zbyt krétki, moze by¢ wykorzystany po jego przedtuzeniu i wbiciu do osiggniecia zadowalajacej
nosnosci.

W cenie ryczattowe]j nalezy uwzgledni¢ ewentualnos¢ dobicia pali wypchnietych podczas wbijania pali
sgsiednich.

8. Odbidr robdt

8.1. Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu jak w ST D-M.00.00.00.
8.2. Odbidr czesciowy i koricowy robét jak w ST D-M.00.00.00.

9. Podstawa ptatnosci

Ptatnos¢ na podstawie ustalonego w umowie ryczattu . Ogdlne warunki ptatnosci podano w ST D-
M.00.00.00. punkt 9.

Zgodnie z Dokumentacjg Projektowg nalezy wykonaé:

-wbicie pala drewnianych do wtasciwej nosnosci oraz jego ewentualne dobicie po wbiciu pala
sgsiedniego

-wyciggniecie lub przyciecie pali po rozebraniu mostu

Cena wykonanych robdét obejmuje:

-prace przygotowawcze i pomiarowe,

-zakup i transport pali,

-montaz, demontaz i przemieszczanie urzadzenia do wbijania pali w obrebie budowy,
-przygotowanie i rozbiorka ewentualnych pomostow roboczych,

-przygotowanie pali do whbicia,

-wbicie pali do wtasciwej nosnosci oraz ich ewentualne dobicie po wbiciu sgsiednich pali,
-wyciggniecie pali ewentualnie odciecie pali na projektowanym poziomie

-usuniecie odcietych kawatkéw pali i materiatow ustugowych poza pas drogowy,
-przeprowadzenie niezbednych badan laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych w specyfikacji.
10. Przepisy zwigzane

PN-EN 1995-2:2007 : Projektowanie konstrukcji drewnianych — Czes$¢ 2:Mosty
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PN-EN 844-3:2002 Drewno okragte i tarcica. Terminologia. Terminy ogdlne dotyczace tarcicy.

PN-EN 844-1:2001 Drewno okragte i tarcica. Terminologia. Terminy ogdlne dla drewna okragtego i
tarcicy.

PN-EN 10230-1:2003 Gwozdzie z drutu stalowego
IZOLACJE | NAWIERZCHNIE

M.15.01.00. IZOLACIJE CIENKIE.

M. 15.01.03. 2 -krotne smarowanie lepikiem na goraco.
1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru izolacji
cienkich dla podpér,

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych wpkt.1.1.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie wszelkich izolacji elementow podporowych zasypywanych gruntem -elementy drewniane
konstrukcji mostu stykajgce sie z gruntem przed wykonaniem izolacji nalezy zabezpieczy¢ srodkiem
impregnujacym np. pastg grzybobdjczg ,,B"

W zakres robot wchodzg :

-zagruntowanie podtoza emulsjg asfaltowa

-izolacja z dwéch warstw lepiku asfaltowego.

Nalezy zaizolowac czesci powierzchni korpuséw podpdr, ktére podlegajg zasypaniu gruntem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z  okresleniami podanymi w ST.D-M.00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowg, ST i poleceniami Inspektora. Ogélne wymagania dotyczgce robdt podano w ST.D-
M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne".

2. Materiaty

Do wykonania izolacji powinny by¢ uzyte nastepujgce materiaty:
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-roztwor asfaltowy
-lepik asfaltowy z wypetniaczami stosowany na gorgco
3. Sprzet

Roboty mogg by¢ wykonane recznie lub mechanicznie. Roboty mona wykonaé przy uzyciu dowolnego
typu sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. Transport

Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu. Nalezy je umiesci¢ rGwnomiernie
na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

5. Wykonanie roboét

5.1. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty izolacyjne.

5.2. Podtoze pod izolacje

Powierzchnie izolowane powinny by¢ rdwne, czyste, odttuszczone i odpylone. Wypuktosci i wgtebienia
na powierzchni podktadu nie powinny by¢ wieksze niz 2mm. Pekniecia na powierzchni podktadu o
szerokosci wiekszej niz 2mm nalezy zaszpachlowac kitem asfaltowym.

5.3. Warunki wykonania izolacji lepikiem

-Izolacje nalezy uktadac w czasie bezdeszczowej pogody przy temperaturze otoczenia nie nizszej niz
5°C.

-Gruntowanie podtoza nalezy wykonac przez jednorazowe powleczenie roztworem asfaltowym lub
emulsjg asfaltowa.

-Powleczenie lepikiem nalezy wykonac¢ dwukrotnie tak, aby taczna grubos$¢ warstw lepiku nie byta
mniejsza niz 2mm.

-Mieszanie materiatow asfaltowych i smotowych jest niedopuszczalne
6. Kontrola jakosci robdt

W trakcie wykonywania robét oraz po ich zakoriczeniu nalezy dokonywac¢ kontroli zwracajac
szczegdlng uwage, na:

-Sprawdzenie materiatdw na podstawie zapiséw w Dzienniku Budowy i innych dokumentéw. .
Materiaty nie majgce dokumentéw stwierdzajacych ich jakos¢ i budzace pod tym wzgledem
watpliwosci, powinny by¢ poddawane badaniom przed ich zastosowaniem, a wynik badan
odnotowany w Dzienniku Budowy,

-Sprawdzenie rownosci powierzchni podktadu,

-Sprawdzenie poprawnosci uktadania warstw. Kazda warstwa izolacji powinna stanowic jednolitg,
czystg powtoke przylegajgca do powierzchni podktadu lub do uprzednio utozonej warstwy,

-Kontrola ilosci utozonych warstw i uzyskanie odpowiedniej sumarycznej grubosci izolacji.

7. Obmiar robdt
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Jednostka obmiaru jest m2 izolowanej powierzchni.

8. Odbidr robdt
Odbiorom podlegaja:

-Przygotowanie powierzchni do nanoszenia izolacji.
-Koricowy odbidr wykonanej izolacji.

9. Podstawy ptatnosci

9.1 Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ptatnos$¢ na podstawie ustalonego w umowie ryczattu . Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy
ptatnosci podano w ST D-M 00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt.9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena ryczattowa uwzglednia zakup, dostarczenie materiatdw pozostatych czynnikow produkcji,
oczyszczenie i zagruntowanie powierzchni betonu, utozenie poszczegdlnych warstw z zapewnieniem
szczelnosci potgczen poszczegdlnych warstw miedzy sobg. Cena uwzglednia rownie. odpady i ubytki
materiatowe oraz oczyszczenie miejsca pracy. W cenie miesci sie réwnie. wykonanie i rozebranie
ewentualnych pomostdw roboczych niezbednych dla wykonania izolacji.

9.3. llo$¢ projektowanych jednostek obmiarowych
Nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja techniczng
10. Przepisy zwigzane

PN-EN 9001:2009 lzolacje bitumiczne. Wymagania i badania przy odbiorze.

Elastyczne wyroby wodochronne -- I1zolacja wodochebhetonowych ptyt po-
mostow obiektéw mostowych i innych powierzchni meterych

PN-EN Grubowarstwowe powtoki asfaltowe modyfikowane panami do izolacii
15814+A2:2015-  wodochronnej -- Definicje i wymagania

PN - EN 14224:2010

M-14.01.02. MALOWANIE KONSTRUKCJI STALOWE)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
polegajgcych na zabezpieczeniu antykorozyjnym konstrukcji stalowe;j.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji i robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych ST
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Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie zabezpieczenia antykorozyjnego konstrukcji stalowe;j.

Przewiduje sie nastepujgce roboty:

* czyszczenie powierzchni konstrukcji stalowej

* zabezpieczenie powierzchni farbami gruntujgcymi

* zabezpieczenie powierzchni farbami nawierzchniowymi
1.4. Okreslenia podstawowe

Korozja stali -niszczenie stali na skutek wzajemnej reakcji chemicznej lub elektrochemicznej zelaza ze
Srodowiskiem korozyjnym.

Powtoka antykorozyjna -jedno lub dwu warstwowe zabezpieczenie powierzchni stali przed korozja.

Farba do gruntowania -farba wytwarzajgca powtoki gruntowe wykazujgce zdolnosci zapobiegania
korozji metali i wykazuje duzg przyczepnos¢ do ochronionej powierzchni dzieki zawartosci w powtoce
odpowiednich sktadnikéw.

Farba nawierzchniowa -farba tworzgca powtoke kryjgca spetniajacg przede wszystkim funkcje
ochronna.

Punkt rosy -temperatura w ktérej zawarta w powietrzu para wodna osigga stan nasycenia. Po
obnizeniu temperatury powietrza lub malowanego obiektu ponizej punktu rosy nastepuje
wykroplenie sie wody zawartej w powietrzu.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosc z ST i poleceniami
Inspektora.

2. MATERIALY
Materiatem stosowanym przy wykonywaniu robdt objetych niniejszg Specyfikacjg sg farby :
* Farby do gruntowania

* Farby nawierzchniowe
Doboru zestawu malarskiego dokona Wykonawca i uzgodni z Inzynierem.

3. SPRZET

Roboty mogg by¢ wykonywane recznie lub przy uzyciu dowolnego sprzetu mechanicznego
zaakceptowanego przez Inzyniera

4. TRANSPORT
Materiaty i sprzet do wykonania robét mogg byé przewozone dowolnymi srodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT
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5.1. Ogdlne warunki wykonania roboét

Wykonawca zobowigzany jest przedstawi¢ Zamawiajgcemu projekt technologii i organizacji robdt
antykorozyjnych. Podczas wykonywania prac Wykonawca obowigzany jest na biezgco prowadzic¢
dokumentacje w ktdrej powinny by¢ podane nastepujgce informacje :

* warunki atmosferyczne w czasie wykonywania robot

* wilgotno$¢ i temperatura podtoza

* grubos¢ warstw powtok zabezpieczenia antykorozyjnego

* dtugosc przerw pomiedzy uktadaniem poszczegdlnych warstw

Wykonanie, zabezpieczenie, utrzymanie oraz rozebranie rusztowan, pomostow roboczych oraz innych
urzadzen pomocniczych i zabezpieczajgcych, niezbednych do prowadzenia prac nalezy do Wykonawcy.

5.2. Czyszczenie konstrukcji stalowej

Powierzchnie przewidziane do malowania nalezy oczyscic¢. Oczyszczenie polega na usunieciu z
powierzchni stalowych zniszczonej powtoki malarskiej, zanieczyszczen w postaci zgorzeliny, rdzy,
ttuszczow, smardw, kurzu, pytu, wilgoci. Podstawowg czynnoscig jest usuniecie zgorzeliny i rdzy przy
pomocy metody strumieniowo -$ciernej (piaskowanie lub srutowanie). Przedtem nalezy usungé z
powierzchni konstrukcji zanieczyszczania organiczne (ttuszcze i smary). Powierzchnie do malowania
nalezy oczysci¢ do 2-go stopnia. Powierzchnia powinna by¢ matowa i koloru szarego. Oczyszczone
powierzchnie nalezy pokry¢ farbg do gruntowania nie pdzniej niz po uptywie 3 godzin od czyszczenia.
Sposdb czyszczenia wybiera Wykonawca, lecz musi on gwarantowacd uzyskanie wymaganego stopnia
czystosci i by¢ zaakceptowany przez Inspektora. Inspektor dokonuje odbioru oczyszczonej powierzchni
i wyraza zgode na nanoszenie powtoki malarskiej.

5.3. Wykonanie pokrycia malarskiego
5.3.1 .Warunki wykonywania prac malarskich

Temperatura farby podczas jej nanoszenia, temperatura malowanej konstrukcji, takze temperatura i
wilgotnos$¢ wzgledna powietrza powinny odpowiada¢ warunkom w kartach technicznych
poszczegdlnych produktdw.

Nie wolno prowadzi¢ robét malarskich w czasie deszczu, mgty, silnym wietrze duzym nastonecznieniu
i w czasie wystepowania rosy -temperatura powinna by¢ wyzsza o co najmniej 2°C od temperatury
punktu rosy. Nalezy przestrzega¢ warunku by swieza powtoka malarska nie byta narazona w czasie
schniecia na dziatanie kurzu i deszczu.

5.3.2. Przygotowanie materiatéw malarskich

Przed uzyciem materiatéw malarskich nalezy sprawdzi¢ termin przydatnosci do uzycia. Inzynier moze
zaleci¢ wykonanie badan kontrolnych, wybranych lub petnych przewidzianych w zestawie wymagan
dla danego materiatu i wedtug metod przewidzianych w odpowiednich normach. Kazdy materiat
powtokowy nalezy przygotowac do stosowania Scisle wg. procedury producenta.

5.3.3. Wykonanie powtok malarskich
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Malowanie powierzchni stalowej nalezy wykona¢ farbami gruntujgcymi i nawierzchniowymi. Farby do
gruntowania nalezy nanosi¢ w sposéb okreslony w opisach odpowiadajgcym tym farbom w
warstwach o grubosci od 75 do 125um (po wyschnieciu). Szczegdlng uwage nalezy poswiecic¢
starannemu zagruntowaniu spoin i krawedzi. Przed wykonaniem kazdej nowej warstwy malarskiej
nalezy sprawdzi¢ stopien wyschniecia warstwy poprzedniej i uzyskac akceptacje Inzyniera.

Farby nawierzchniowe nalezy nanosi¢ na konstrukcje juz pokrytg gruntem w sposéb okreslony w
opisach, odpowiadajgcych tym farbom w warstwach o grubosci na sucho od 75 do 125 um.

Poszczegdlne warstwy powtoki antykorozyjnej powinny miec¢ zréznicowane barwy, a barwa ostatniej
warstwy powinna by¢ ustalona przez Zamawiajgcego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robét powinna by¢ prowadzona zgodnie z zasadami podanymi w Instrukcji malowania
i renowacji pokryé malarskich wykonywanych poza wytwérnig na stalowych konstrukcjach
mostowych.

6.1. Sprawdzenie jakos$ci materiatdw malarskich

Ocene jakosci materiatéw do malowania przeprowadza Inzynier poprzez sprawdzenie dokumentéw
producenta lub wynikéw badan laboratoryjnych. Badanie materiatéw w trakcie wykonywania robot
nalezy do Wykonawcy.

6.2. Sprawdzenie przygotowania powierzchni do malowania

Sprawdzenie przygotowania powierzchni stali do malowania dokonuje Inzynier. Polega ona na
wizualnej, ocenie stopnia czystosci i chropowatosci powierzchni stali oraz ocenie stanu powierzchni
(suchosé¢, brak zanieczyszczen). Ocene przeprowadza sie bezposrednio po przygotowaniu powierzchni
(nie pdzniej niz po 3 godzinach) oraz dodatkowo bezposrednio przed malowaniem.

6.3. Kontrola naktadania powtok malarskich

Kontrola naktadania powtok malarskich winna przebiega¢ pod katem poprawnosci uzytego sprzetu,
techniki naktadania materiatu malarskiego przestrzegania zalecen dotyczacych warunkéw
pogodowych i zabezpieczenia Swiezo wykonanych powtok i czasu schniecia.

6.4. Sprawdzenie jakosci wykonanych powtok

Ocene dokonuje sie pod katem grubosci i przyczepnosci pokrycia oraz wygladu powtoki malarskiej.
Badania wykonuje sie na suchych powtokach. Grubos¢ powtoki mierzy sie przy pomocy przyrzagdéw
magnetyczno -indukcyjnych ..

Srednia pomiaréw nie moze wynosié¢ mniej niz 90% grubosci ustalonej dla danej powtoki.

Powtoka uszkodzona w miejscach wykonywania oznaczen powinna by¢ naprawiona (pedzlem, z
zastosowaniem farb wg. niniejszej Specyfikacji).

Warstwy gruntowe nie powinny mie¢ pomarszczen i zaciekdw oraz wyglad matowy.
Warstwy nawierzchniowe powinny mie¢ powierzchnie gtadkg bez pomarszczen, zaciekow i
chropowatosci.

7. OBMIAR ROBOT
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Jednostka obmiaru jest m pokrytej farbg powierzchni konstrukcji stalowej.

Na obiekcie nalezy wykonac ilo$¢ / m2 / zabezpieczenia antykorozyjnego konstrukcji stalowe;j
wynikajgcg z dokumentacji techniczne;j.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robdt dokonuje inspektor na podstawie wynikdw badan, oceny jakosci materiatow i
wykonanej powtoki malarskiej, po stwierdzeniu zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg i
Specyfikacjg Techniczna.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatnos$¢ na podstawie ustalonego w umowie ryczattu . Ceny jednostkowej ktéra obejmuija :

* zakup i dostarczenie wszystkich czynnikéw produkcji

* czyszczenie powierzchni konstrukcji stalowej

* wykonanie powtok malarskich

* przeprowadzenie badan przewidzianych w Specyfikacji

* zapewnienie odpowiednich warunkow bezpieczenstwa i higieny pracy
* uporzadkowanie miejsca robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy:
PN-EN 2808:2000 Farby i Lakiery. Oznaczenia grubosci powtoki

Farby i lakiery -- Ochrona przed korgkpnstrukcji stalowych za

PN-EN12944-3:2001P pomo@ ochronnych systeméw malarskich --e&z3: Zasady projek-
towania
Przygotowanie podiy stalowych przed naktadaniem farb i podob-
nych produktow -- Wymagania techniczne dotygezmetalowych
scierniw stosowanych w obrébce strumienioyadernej -- Ogolne
wprowadzenie i klasyfikacja
Przygotowanie podiy stalowych przed naktadaniem farb i podob-
PN-EN 11126-7:2001P  nych produktow -- Wymagania techniczne dotygezniemetalowych
scierniw stosowanych w obrobce strumienioyaiernej
Farby i lakiery -- Wyroby lakierowe i systemy powéwe na drewno
zastosowane na zewtre -- Cz$¢ 1: Klasyfikacja i doboér
Farby i lakiery -- Ochrona przed korg@Zonstrukcji stalowych za po-
PN-EN I1SO 12944-2:2001P moca ochronnych systeméw malarskich --¢&z2: Klasyfikacjasro-

dowisk

PN-EN 11124-1:2000P

PN-EN 927-1:2013-06P

M-20.03.06 POMOST DREWNIANY
1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru oraz
demontazu pomostu drewnianego mostu.
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1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w mniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem,
montazem i demontazem pomostu drewnianego z drewna K 39 mostu.

obejmuja:
a) przygotowanie i przyciecie materiatéw na projektowane wymiary,
b) montaz poprzecznic na belkach gtéwnych konstrukgji,
¢ ) montaz poktadu drewnianego jezdni i opaski ochronnej kraweznikéw,
d) montaz drewnianych poreczy,
| .4.0kreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi normami i ST D-M.00.00 ,Wymagania
ogblne".

1.5. Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowg, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru/ Kierownika Projektu.

2. Materiaty
2.1. Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu mostu:
2.1.1. Drewno

Wilgotnos¢ drewna wbudowanego nie powinna przekracza¢ 23% dla drewna iglastego i 15% dla
drewna lisciastego.

Drewniane elementy konstrukcji nalezy wykonac z drewna iglastego nastepujacych klas: K-39, K-33,
Dopuszczalne wady drewna wynosza:

-krzywizna jednostronna nie wieksza niz 0.5 cm na | m dtugosci,

-zbiezystos¢ nie wieksza niz | cm na | m dtugosci,

-sptaszczenie miejscowe nie wieksze niz 1/10 $rednicy na dtugosci nie wiekszej niz I m,

-martwica otwarta na szerokosci mniejszej niz potowa obwodu i dtugosci mniejszej niz I m,
-dopuszcza sie jedynie seki zdrowe o Srednicy nie wiekszej niz 1/10 $rednicy drewna.

Krzywizna podtuzna:
v’ ptaszczyzn: 30mm - dla grubosci do 38 mm,
v bokéw: 10 mm - dla szerokosci do 75 mm.

Wichrowatosé: - 6%
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Krzywizna poprzeczna: 4 %
Nierdwnos¢ ptaszczyzn - ptaszczyzny powinny byé wzajemnie rdwnolegte, boki prostopadte,
odchylenia w granicach odchytek. Nieprostopadtosc - niedopuszczalna

Tolerancyjne wymiary tarcicy:

v' w dtugosci: do +50mm lub do -20 mm dla 20% ilosci,
v" w szerokosci: do +3 mm lub do -1mm,
v' w grubosci: do +1 mm lub do - Imm.

Odchytki wymiarowe tat o grubosci do 50mm nie powinny by¢ wieksze :

v' w grubosci: +1mmi-1mm dla 20% ilosci
v' w szerokosci: +2 mmi-1 mm dla 20% ilosci.

Elementy drewniane powinny by¢ zaimpregnowane -szczegdlnie dotyczy to czesci stykajgcych sie z
ziemia.

Elementy drewniane stykajgce sie z konstrukcjg stalowg powinny by¢ zabezpieczone papa. Drewno na
placu budowy nalezy uktadac¢ na podktadkach izolujgcych je od kontaktu z ziemig i wodg. Warstwy
tarcicy oddziela sie przektadkami. Drewno na elementy drobne przechowywac w pomieszczeniach
zadaszonych.

2.1.2. taczniki stalowe

Do taczenia elementéw drewnianych nalezy stosowac sruby, gwozdzie, klamry powinny by¢ wykonane
ze stali nierdzewnej kwasoodporne;.

3. Sprzet

Roboty nalezy wykonywa¢ przy pomocy sprawnego technicznie sprzetu mechanicznego: spawarek, pit
tarczowych, zurawi samochodowych o udzwigu odpowiednim do masy przenoszonych elementéw
zaakceptowanego przez Kierownika Projektu, przeznaczonego dla realizacji robot zgodnie z zatozong
technologia.

4. Transport

Zastosowane materiaty mogg by¢ przewozone srodkami transportu przydatnymi dla danego
asortymentu pod wzgledem mozliwosci utozenia i umocowania tadunku oraz bezpieczeristwa
transportu po uzyskaniu akceptacji Kierownika Projektu. Materiaty nalezy uktada¢ réwnomiernie na
catej powierzchni tadunkowej, obok siebie i zabezpieczy¢ przed milowoscig przesuwania podczas
transportu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne warunki wykonania robét.

Ogodlne warunki wykonania robét podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogdlne".

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Przyciecie na projektowane wymiary elementdw drewnianych -krawedziakéw i desek (bali).

5.2.2. Utozenie belek drewnianych -poprzecznie na dzwigarach stalowych i ich zamocowanie.
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5.2.3. Utozenie na poprzecznicach poktadu dolnego z balii ich zamocowanie gwozdziami do
poprzecznic.

5.2.4. Utozenie i przymocowanie poktadu gérnego z bali do poktadu dolnego gwozdziami.
5.2.5. Montaz kraweznikéw i elementdw opasek ochronnych

5.2.6. Zamocowanie poreczy do poprzecznic drewnianych

Przed dopuszczeniem ruchu na moscie nalezy sprawdzi¢ stan wszystkich potgczen.

W trakcie eksploatacji nalezy przeprowadzaé okresowe kontrole stanu pomostu drewnianego.
5.2.8. Demontaz drewnianych elementéw pomostu.

6. Kontrola jakosci robdt

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogélne".

6.2. Kontrola wykonania elementéw jezdni musi uzyskac akceptacjg Inzyniera. Odbior materiatéw z
ewentualnymi zaleceniami szczegdlnymi potwierdza Inzynier wpisem do dziennika budowy.

Sprawdzeniu podlega jakosci elementow sktadowych,

kontroli wymiaréw elementdw konstrukcji tj. dtugosé, wysokos¢, sprawdzeniu przekrojow wszystkich
elementdw, kontroli jakosci potgczen na Sruby i klamry,

Kontrola wykonanego pomostu drewnianego polega na sprawdzeniu zgodnosci z Dokumentacjg
Projektowg, sprawdzenia wizualnego jakosci wykonanych potaczen na sruby i gwozdzie.

7. Obmiar robét

Jednostka obmiaru jest | m3 wykonanej i zdemontowanej konstrukcji pomostu drewnianego mostu
zgodnie z Dokumentacjg Projektows.

8. Odbidr robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M.00.00.00 ,\Wymagania ogdlne".
Odbiorowi podlega wykonana konstrukcja drewniana pomostu drewnianego mostu

Badania przy odbiorze konstrukcji zmontowanego pomostu drewnianego polegajg na stwierdzeniu
zgodnosci konstrukcji pomostu z wymaganiami technicznymi podanymi w normie i ewentualnie z
dodatkowymi wymaganiami podanymi w zamdwieniu dla poszczegdlnych konstrukcji mostowych.

9. Podstawa ptatnosci

Ptatnos$¢ na podstawie ustalonego w umowie ryczattu. Ogélne wymagania dotyczgce ptatnosci
podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne".

Zgodnie z Dokumentacjg Projektowgq nalezy wykonac:
-montaz poprzecznic

-utozenie poktadu dolnego i gérnego

-utozenie opaski ochronnej

-montaz poreczy
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-okucia stalowe

-prace pomiarowe i przygotowawcze,

-transport materiatéw przewidzianych do wykonania robdét,

-przyciecie materiatdw na projektowane wymiary,

-montaz poprzecznic drewnianych wraz z zamocowaniem na dZwigarach stalowych,
-montaz dyliny pomostu z bali wraz z zamocowaniem na poprzecznicach,

-montaz opaski ochronnej,

-montaz kraweznikdéw drewnianych.

- poreczy do poprzecznic,

-usuniecie zbednych materiatdw poza pas drogowy i uporzgdkowanie miejsca robot,
-przeprowadzenie niezbednych badan laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych w specyfikacji.

10. Przepisy zwigzane
PN-EN 1995-2:2007 : Projektowanie konstrukcji drewnianych — Czes¢ 2:Mosty
PN-EN 844-3:2002 Drewno okragte i tarcica. Terminologia. Terminy ogdlne dotyczace tarcicy.

PN-EN 844-1:2001 Drewno okragte i tarcica. Terminologia. Terminy ogdlne dla drewna okragtego i
tarcicy.

PN-EN 10230-1:2003 Gwozdzie z drutu stalowego

D-02.03.01. Zasypanie wolnej przestrzeni za przyczétkami wraz z uformowaniem stokéw.
1. Wstep
1.1. Przedmiot specyfikacji:

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot ziemnych w zakresie zasypania wykopdw wraz z zageszczeniem gruntu nasypowego za
przyczétkami mostu.

1..2. Zakres stosowania specyfikacji:

Szczegotowe specyfikacje techniczne sg stosowane jako materiat przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie |

1.3. Zakres robdt objetych SST

Roboty ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci zwigzane z wykonaniem zasypki
wraz z zageszczeniem za przyczétkami i na stokach mostu oraz nasypdéw drogowych na obustronnych
dojazdach do mostu .

1.4. Okreslenia.

Okreslenia stosowane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z okresleniami zawartymi w
przedmiotowych normach panstwowych i branzowych oraz SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogdlne"

| .4. 1 .Korpus drogowy -budowla ziemna ograniczona od géry korong drogi, a z bokdéw skarpami
nasypowymi lub wewnetrznymi skarpami rowow.
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1.4.2. Wysokos¢ nasypu lub gtebokos¢ wykopu -odlegtos¢ miedzy terenem a gérng powierzchnia
nasypu lub wykopu.

| .4.3. Stozek ziemny przy przyczoétku -sposéb uformowania zakorczenia korpusu nasypu drogowego
przy podporach skrajnych obiektu mostowego.

| .5. Ogdélne wymagania dotyczgce robdét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materiatow i wykonywanych robét oraz za ich
zgodnos$¢ z Dokumentacjg Projektowg ST i poleceniami inzyniera.

2. Materiaty.
Do wykonywania zasypki za przyczotkami zostanie uzyty grunt spetniajgcy wymagania niniejszej

specyfikacji, dowieziony do miejsca wbudowania.
Dowozony grunt musi posiada¢ dopuszczenie do wbudowania w korpusy nasypéw drogowych,
wystawione przez laboratorium.

3. Sprzet.

Roboty przy formowaniu i zageszczaniu zasypki za przyczétkami powinny byé wykonywane recznie.
Za zgodg Inzyniera, do zageszczania moze by¢ zastosowany lekki sprzet.

4. Transport.

Przewdz gruntu na zasypke za przyczétkami moze odbywac sie dowolnymi srodkami transportu
akceptowanymi przez Inspektora

5. Wykonanie robot.
5.1. Wymagania ogodlne.

Do wykonania zasypki za przyczétkami mona przystgpi¢ po natozeniu warstw izolacyjnych oraz
antykorozyjnych powtok na powierzchniach podpdr stykajacych siez gruntem nasypowym.
Przy wykonywaniu robot nalezy kierowac sie ponizej podanymi wytycznymi:

- wykonanie zasypki za przyczétkami oraz przy formowaniu stozkdw moze byé wykonane wytgcznie z
gruntéw i materiatéw przydatnych do tego celu, tzn. takich ktdre zostaty dopuszczone do
wbudowania przez wtasciwe laboratorium . Muszg to byc¢ grunty niespoiste o dobrej
wodoprzepuszczalnosci.

- jezeli Wykonawca wbuduje grunty lub inne materiaty nie nadajgce sie do wykonania zasypki albo
nie uwzgledni zastrzezen dotyczacych materiatdw o ograniczonej przydatnosci lub innych zastrzezen
podanych przez Inzyniera, wéwczas wykonane roboty lub ich czes$¢ zostang przez Wykonawce i na
jego koszt poddane rozbidrce i ponownie wykonane z materiatéw o odpowiednich wtasciwosciach.

- przy wykonywaniu zasypki za przyczétkami oraz przy formowaniu stozkdw nalezy zachowac przekréj
poprzeczny i profil podtuzny okreslony w dokumentacji z uwzglednieniem ewentualnych zmian
wprowadzonych w odpowiednim czasie przez Inzyniera.

- zasypke nalezy wykona¢ warstwami i rbwnomiernie na catej szerokosci. Grubo$¢ warstwy powinna
by¢ uwarunkowana rodzajem gruntu oraz charakterystykg sprzetu zatrudnionego przy zageszczaniu.
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Przystgpienie do uktadania kolejnej warstwy zasypki moze nastgpié po stwierdzeniu prawidtowego
wykonania warstwy poprzedniej.

- zasypke gruntowg nalezy wykonac z obu stron przyczétkdéw jednoczesnie do tego samego poziomu z
jednoczesnym formowaniem powierzchni stokéw przy skrzydetkach mostu.

- w czesci nasypu przylegajgcego do scian przyczoétka nalezy wykona¢ urzgdzenia odwadniajgce z
odprowadzeniem wody poza korpus drogowy.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia:
5.2.1. Wilgotnos¢ zageszczanego gruntu.

Wilgotnos¢ gruntu w czasie jego zageszczania powinna by¢ zblizona do optymalnej. Gdy wilgotnos¢
gruntu przeznaczonego do zageszczania jest mniejsza od 0,8 wilgotnosci optymalnej, zageszczang
warstwe zaleca sie polewa¢ wodg. Gdy wilgotnos$¢ gruntu jest wieksza niz 1,25 wilgotnosci
optymalnej, grunt nalezy przesuszy¢ w sposéb naturalny lub przez dodanie wapna palonego,
umozliwi¢ odptyw nadmiaru wody przez zastosowanie warstwy drenujgcej z gruntu przepuszczalnego
lub tez ulepszy¢ przez zastosowanie odpowiednich dodatkow. Wilgotnos$¢ optymalng gruntu i jego
gestosc nalezy okresli¢ laboratoryjnie.

5.2.2. Grubo$¢ warstw zageszczanego gruntu.

Grunt stanowigcy zasypke za przyczétkami i na stokach musi by¢ zageszczany recznie stad tez grubosé
warstw roztozonego gruntu nie moze przekracza¢ 20 cm. Za zgodgq Inzyniera do zageszczania gruntu za
przyczétkami i na stokach mozna zastosowac lekki sprzet zageszczajacy, jednak i w tym przypadku
grubosé zageszczanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm.

5.2.3. Wskazniki zageszczenia gruntu.

Wskazniki zageszczenia gruntu w wykopach i nasypach nalezy przyjmowac

a/ 1,00 -dla gérnej warstwy nasypu grubosci 0,20 m

b/ 1,00 -dla warstwy do gtebokosci 1,20 m w czesci Srodkowe]j na potowie szerokosci nasypu,

¢/ 0,95 -dla warstwy ponizej 1,20 m i do gtebokosci 1,20 m w czesciach skrajnych nasypu i na stokach
nasypowych.

5.2.4. Rdwnomiernos$¢ zageszczenia.

Dla osiggniecia rwnomiernego zageszczenia gruntu nalezy:

a/ rozktadaé grunt warstwami poziomymi,

b/ warstwy nasypanego gruntu zageszcza¢ na catej szerokosci
¢/ warstwy gruntu zageszcza¢ od krawedzi ku Srodkowi nasypu.

6. Kontrola jakosci robét.

6.1. Program badan

Badania robét ziemnych nalezy przeprowadzi¢ w trzech etapach zgodnie z ponizszym zestawieniem
Badanie przed rozpoczeciem budowy, w czasie budowy odbiorcze

1 sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg

2 sprawdzenie robdt pomiarowych
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3 sprawdzenie robdt przygotowawczych

4 sprawdzenie wykonania wykopdw i ukopdw
5 sprawdzenie wykonania nasypdéw i odktadéw
6 sprawdzenie zageszczenia gruntu

7 sprawdzenie umocnienia skarp i stozkéw

8 sprawdzenie wykopdw tymczasowych

6.2. Opis badan.

6.2.1. Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg polega na poréwnaniu wykonywanych badz
wykonanych robét ziemnych z dokumentacjg techniczng oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci
na podstawie ogledzin i pomiaréw.

6.2.2. Sprawdzenie robét przygotowawczych.

Roboty przygotowawcze sprawdza sie zwracajac uwage na sposob odprowadzenia wéd opadowych
oraz zabezpieczenie i oznakowanie miejsca robot.

6.2.3. Sprawdzenie wykonania wykopow i odktaddw.

Powinno odbywac sie w czasie wykonywania robdt ziemnych, jak réwnie po ich wykonaniu,
w zaleznosci od badanych cech sprawdzenie dokonuje sie wizualnie, przez pomiar lub pomiar i
obliczenie.

Sprawdzenie w czasie budowy robét zanikajgcych powinno by¢

odnotowane w dzienniku budowy i potwierdzone przez Inzyniera. Sprawdzenie tych robét po
zakonczeniu budowy polegac powinno na skontrolowaniu zapiséw w dzienniku budowy. W czasie
kontroli wykonywanych nasypdéw nalezy sprawdzi¢:

-czy zastosowano materiat o wiasciwych parametrach,

-czy korona nasypu posiada ksztatty i wymiary zgodne z dokumentacjg projektows,

-czy skarpy nasypéw uformowano wtasciwie poprzez nadanie im projektowanych pochylen i
wiasciwych zarysow,

-czy zachowana zostata wymagana doktadnos¢ wykonania

6.2.4. Sprawdzenie zageszczenia gruntu.

Prawidtowosc¢ zageszczenia nasypu bada sie -wg. metody uzgodnionej z Inzynierem np. przez kontrole
przebiegu zageszczania lub materiatu w czasie wykonywania robét. Badanie zageszczenia w gorne;j
powierzchni nasypu przeprowadza sie w czasie odbioru ostatecznego, badania warstw potozonych
ponizej -sukcesywnie, w czasie budowy przez kontrolowanie przebiegu zageszczania ustalonego na
podstawie badan laboratoryjnych.

W przypadku, gdy skutecznosc tak wykonywanej kontroli budzi zastrzezenia, nalezy badac stopien
zageszczenia najmniej | raz na kazde 500 m3 nasypu.

6.2.5.
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Sprawdzenie umocnienia skarp.

Umocnienie skarp sprawdza sie po wykonaniu robdt i polega ono na stwierdzeniu zgodnosci z
odpowiednimi postanowieniami zawartymi w niniejszej specyfikacji i dokumentacji projektowej

6.3. Ocena wynikéw badan.

Jezeli wszystkie przeprowadzone, zgodnie z niniejszg specyfikacjg badania daty wynik pozytywny to
wykonane roboty nalezy uznac za zgodne z warunkami umowy.

W przypadku, gdy chociaz jedne badanie dato wynik ujemny, wykonane roboty lub ich czes¢

nalezy uznac¢ za wykonane niewtasciwie. W tym przypadku Wykonawca zobowigzany jest doprowadzié
roboty ziemne do zgodnosci z warunkami umowy i przedstawié¢ do ponownego odbioru.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykonuje na wtasny koszt.
7. Obmiar robét.

Jednostkg obmiaru jest | metr szescienny (1m3) zakupionego, wbudowanego i zageszczonego gruntu
stanowigcego zasypke za przyczétkami i na uformowanych stokach.

Roboty okreslone w dokumentacji kontraktowej zwigzane z zakresem objetym niniejszg specyfikacja
nalezy wykonac¢ w ilosci podanej w dokumentacji technicznej

8. Odbiodr robat.

Szczegdtowy sposdb postepowania przy odbiorze robdt, bedgcych przedmiotem niniejszej specyfikacji
podany jest w pkt 6 SST.

9. Podstawy ptatnosci.
Ptatnos$¢ na podstawie ustalonego w umowie ryczattu. Wycena wykonania robét obejmuje:

-zakup materiatéw i dostarczenie wszystkich niezbednych czynnikéw produkcji,

-wykonanie dokopu, dowiezienie i wbudowanie gruntu wraz z jego uformowaniem i zageszczeniem,
-wyprofilowanie skarp nasypu i nadanie im wtasciwych pochylen i ksztattow,

-wyprofilowanie podtoza pod warstwy konstrukcji nawierzchni,

-wykonanie warstwy odsgczajacej w korycie i na poszerzeniach, grubosé warstwy po zageszczeniu 15
cm.

-kontrola rodzaju i stanu wbudowanych materiatéw oraz prowadzenie dokumentacji z kontroli,
-wykonanie i rozbiérka ewentualnych urzgdzer pomocniczych niezbednych do realizacji robot.

Cena obejmuje réwnie odpady i ubytki materiatowe, oraz uprzatniecie miejsca robot.

10. Przepisy zwigzane.

PN-EN 1997-2:2009/P:2010 Projektowanie geotechniczne

PN-EN 1997-2:2009/P:2010 Projektowanie geotechniczne, Rozpoznanie i badanie podioza
gruntowego ,

PN-EN ISO 14688-1:2006 Nazwy gruntow

PN-EN 932-1:1999 Pobieranie probek. Materiaty do wymiany gruntow.
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(PN-EN ISO 14688-1:2006, PN-EN ISO 14688-2:2006 Oznaczanie cech gruntéw gruboziarnistych
(niespoistych)

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.01.01(CPV4523000-9)

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

D-01.01.010dtworzenie trasy i punktow wysokosciowych w terenie rGwninnym
1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru prac pomiarowych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument

przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na drodze gminne;j.

1.3. Zakres robdét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt
zwigzanych z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu odtworzenie w
terenie przebiegu trasy drogowej opisanej pkt. 1.2. i obejmuja:

-odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych w terenie réwninnym

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczgtkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w SST ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotyczgce materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w

SST ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Do utrwalenia punktoéw gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem
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lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dfugosci okoto 0,50 metra.
,Swiadki” powinny mie¢ dtugoé¢ okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzt pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac

nastepujacy sprzet:

— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
— faty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych
powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w SST Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport spetu i materiatow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozina przewozi¢ dowolnymi srodkami

transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przejag¢ od

Zamawiajgcego dane zawierajgce lokalizacje i wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz
reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtédwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny
by¢ usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji
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projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze
rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie
roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji
projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na
koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w
takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robdt
nalezg do obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osasy i punktow wysokasciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w

sposoéb trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkdéw betonowych, a takze dowigzane do
punktow pomocniczych, pofozonych poza granicg robdt ziemnych. Maksymalna odlegtosc
pomiedzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m

5.4. Odtworzenie osi trasy
Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w

odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50
metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze byé wieksze niz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm dla
pozostatych drdg. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm
w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robét
zastgpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i

wykopdw na powierzchni terenu (okreslenie granicy robodt), zgodnie z dokumentacja
projektowg oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST ,Wymagania ogodlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakéci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow

wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedfug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00 .00, Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robdét zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw jest czescia obmiaru robot
mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-000 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotye® podstawy platrici
Podstawg ptatnosci jest cena ryczattowa za catosc robot okreslona w umowie. Ogélne

ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w SST D-00.0.00,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena za wykonanie robét obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych prze-
krojow,

- zastabilizowanie punktow w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ptatnos¢ robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektow inzynierskich jest ujeta w koszcie

robot inzynierskich.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D -04.01.01(CPV 45111000-8)

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZENIEM PODtOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdét zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z
profilowaniem i zageszczaniem podtoza gruntowego.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot .
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1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami

i definicjami podanymi w SST ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotygz roboét
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w SST ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3.SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotygze sprztu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania robot
Wykonawca przystepujgcy do wykonania koryta i profilowania podfoza powinien
wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inspektor moze
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
— walcdw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wptywu na wtasciwosci

gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotygz transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Warunki przyspienia do roboét
Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia

podtoza bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw
nawierzchni. Wczesdniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania
podtoza, jest mozliwe wytgcznie za zgoda Inspektora, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze
odbywac sie ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.
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5.3. Wykonanie koryta
Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi lub

w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno
umozliwia¢ naciagniecie sznurkdéw lub linek do wytyczenia robét w odstepach nie wiekszych
niz co 10 metréw.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w
ktéorym prowadzone sg roboty i do trudnos$ci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie
maszyn, na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakresie. Sposdb
wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ odwieziony na odktad w
miejsce wskazane przez Inspektora.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podta
Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich

zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podfoza nalezy sprawdzié, czy istniejgce rzedne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sie, aby
rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne
podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gtebokosé
zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez( dodatkowy grunt spetfniajgcy wymagania
obowigzujgce dla goérnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia,
okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé rowniarki.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania.
Zageszczanie podtoza nalezy kontynuowac¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podtoza (ls)

Gérna warstwa o grubosci| 1,00
20 cm

Na gtebokosci od 20 do 50

c¢m od powierzchni podtoza
0.97
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W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podtaze uniemdaliwia przeprowa-
dzenie badania zagzczenia, kontrelzag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgien pty-
towych. Naley okresli¢ pierwotny i wtoérny modut odksztatcenia pozko Stosunek wtérnego
i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinienegracza 2,2.

Wilgotnas¢ gruntu podtéa podczas zaggzczania powinna kByrdwna wilgotndci op-
tymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i gsgrzonego podia
Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w

dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podfoza nastgpi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni,
to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez
roztozenie folii lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy mozna przystgpic¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprawe wykona on na wtasny koszt.

6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i
zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanego koryta i
wyprofilowanego podtfoza

Lp. | Wyszczegdlnienie Minimalna czestotliwosé
badan o o
badan i pomiaréw
i pomiaréw
1 | Szerokos¢ koryta co 100 m

2 |Réwnos¢ podtuzna co 100 m

3 | RAwnos¢ poprzeczna |co 100 m

4 |Spadki poprzeczne ) |co 100 m

5 Zageszczenie, co 100 m

wilgotnos¢ gruntu
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podtfoza

6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szerokos¢ koryta i profilowanego podfoza nie moze rdézni¢ sie od szerokosci
projektowanej o wiecej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg
Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzyé 4-metrowg tatg.
Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podfoza powinny byé zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancjg = 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Rdznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz £
3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub wiecej niz £ 5 cm dla pozostatych droég.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza nie powinien by¢ mniejszy
od podanego w tablicy 1.

Jedli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie porownanie wartosci modutéw
odksztatcenia, to wartos$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, nie
powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podtoza powinna byé rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od
-20% do + 10%.

6.3. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (flamvanego podtaa)
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od

okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co
najmniej 10 cm, wyrdwnane i powtdrne zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST ,Wymagania ogdlne”
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) koryta.

8. Odbidr robot
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST Wymagania ogdlne”

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i
wymaganiami Inspektora jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici
Podstawg ptatnosci jest cena ryczattowa za catos¢ robot okreslona w umowie. Ogdlne

ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST Wymagania ogdélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania koryta obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na odktad
lub nasyp,

— profilowanie dna koryta lub podtoza,

— zageszczenie,

— utrzymanie koryta lub podtoza,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tech-
nicznej.

10. przepisy zwjzane
Normy
PN-EN 1997-2:2009/P:2010 Projektowanie geotechniczne

PN-EN 1997-2:2009/P:2010 Projektowanie geotechniczne, Rozpoznanie i badanie pod-
toza gruntowego ,

PN-EN ISO 14688-1:2006 Nazwy gruntow

PN-EN 932-1:1999 Pobieranie probek. Materiaty do wymiany gruntow.

(PN-EN ISO 14688-1:2006, PN-EN ISO 14688-2:2006 Oznaczanie cech gruntéw gruboziarnistych
(niespoistych)

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 04.04.02(CPV 45233000-9) ,,PODBUDOWY Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE”
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D - 04.04.02 Wykonanie podbudowy zasadniczej z kruszywa tamanego gr. w-wy 20 cm
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) s wymagania
ogolne dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie .

- wykonanie podbudowy zasadniczej z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie
0/31,5mm, gr. w-wy 20 cm

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wiecej
warstw zageszczonej mieszanki, ktéra stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowej

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w SST ,Wymagania ogolne”

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotygz materiatow
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w

SST ,Wymagania ogdlne”

2.2. Kruszywa

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tanwmngtabilizowanych mecha-
nicznie powinno by kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeuaravgca skalnego
lub kamieni narzutowych i otoczakoéw albo ziageiru wickszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek gliny.
2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, powinna leze¢ miedzy krzywymi granicznymi pol dobrego
uziarnienia. Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggfa i nie moze przebiega¢ od dolnej
krzywej granicznej uziarnienia do goérnej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach.
Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej
jednorazowo.
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3. SPRZAET
3.1. Sprzt do wykonania robot
Do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie

nalezy stosowac:

a) Mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzgdzenia dozu-
jace wode. Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci
optymalnej,

b) Rowniarki albo uktadarki do rozktadania mieszanki. Za zgodg Inzyniera do rozktadania ma-
teriatu mozna dopuscic¢ spycharki.

c) Walce ogumione i stalowe wibracyjnych lub statyczne do zageszczania. W miejscach trudno
dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate
walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Transport kruszywa
Kruszywa nalezy przewozi¢ w sposéb i w warunkach zabezpieczajacych je przed

zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢é wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigze na osie i innych
parametrow technicznych

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robdt podano w SST ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie powierzchni podbudowy do wykomaa podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie
Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno umozliwiaé naciggniecie sznurkéw

lub linek do wytyczenia robdt w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

Po wytyczeniu wykonania podbudowy nalezy ustawi¢ wzdtuz istniejgcej podbudowy ustawic
prowadnice w taki sposéb, aby wyznaczaty warstwe podbudowy w stanie niezageszczonym.
Prowadnice winny by¢ ustawione stabilnie, w sposéb wykluczajacy ich przesuwanie sie w
czasie ukfadania i zageszczania kruszywa.

5.3. Wytwarzanie mieszanki
Mieszanke kruszywa o scisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy

wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob,
aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Rozkladanie mieszanki kruszywa
Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej,

aby jej ostateczna grubos$¢ po zageszczeniu byfa rdwna grubosci projektowanej. Grubosé
pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa
podbudowy powinna by¢ roztozona w sposdb zapewniajgcy osiggniecie wymaganych spadkow

51



i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastgpic
po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.. Kruszywo w miejscach w ktorych widoczna
jest segregacja powinno by¢ przed zageszczeniem zastgpione materiatem o odpowiednich
wtasciwosciach.

5.5 Zageszczenie

Natychmiast po korncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystgpi¢ do jej
zageszczenia przez watowanie. Watowanie powinno postepowac stopniowo od krawedzi do
$rodka do istniejgcej podbudowy na poszerzeniu. W miejscach trudno dostepnych dla walcéw
podbudowa powinna by¢ zageszczona zageszczarkami ptytowymi, matymi walcami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczenie podbudowy nalezy kontynuowaé do osiagniecia wskaznika zageszczenia
podbudowy nie mniejszego od 1,0 wedtug normalnej préby Proctora. Wilgotnosé kruszywa
podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug normalnej préby
Proctora. . Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien by¢ osuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jesli wilgotnos¢ materiatu jest nizsza od optymalnej, materiat powinien by¢
zwilzony woda i rdwnomiernie wymieszany. Wilgotnos$¢ przy zageszczanie powinna byé w
przedziale od 1% powyzej wilgotnosci optymalnej do 2% ponizej wilgotnosci optymalne;j.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST ,Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot
Przed przystgpieniem do robdét Wykonawca powinien wykonac¢ badania kruszyw

przeznaczonych do wykonania robét.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan podano w tablicy 3.

Tablica 3. Cestotliwos¢ ora zakres badagrrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ bada

Maksymalna powierzchn
podbudowy przy-padaga na
jedno badanie (A

Minimalna
Lp. | Wyszczegolnienie bada liczba ba-
dan na
dziennej
dzialce ro-
boczej

Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
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3 | Zagsszczenie warstwy
1 prébka na 1000fn

dla kazdej partii kruszywa i przy kalej
zmianie kruszywa

4 | Badanie wigciwosci kruszywa wg tab. 2

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &ggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.
6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnaos¢ mieszanki powinna odpowiaélavilgotnosci optymalnej, okrdonej wedtug préby
Proctora z tolerangj+10% -20%.

6.3.4.Zagsszczenie podbudowy

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidtowe, gdy sto-
sunek wtornego moduf, do pierwotnego modutu odksztatcemiajest nie wgkszy od 2,2
dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

Ez

Eic 2,2
6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wtaciwosci okreslonych w
pkt 2.3.2.

Probki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposob losowy
w obecndci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotygze cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczgcych cech geometrycznych podbudowy
podano w tablicy 3.

Tablica 4. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw wykonanej podbudowy z kruszywa

stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegdlnienie badan i| Minimalna czestotliwo$¢ pomiaréw
pomiaréw
1 Szerokos¢ podbudowy 1raz na 10m
2 Rownosé podtuzna co 20m fatg
3 Rowno$é poprzeczna co 20m fatg
4 Spadki poprzeczne 1 raz na kazdym elemencie
5 Gruboé¢ podbudowy w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 400 m?
6 Nosnos¢ podbudowy:
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- modut odksztatcenia w co najmniej 1 przekroju na 50m

-ugiecie sprezyste w co najmniej 2 punktach na 100m

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze réznié sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10
cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikdw szeroko$é¢ podbudowy powinna by¢ wieksza od
szerokosci warstwy wyzej lezgcej o co najmniej 25 cm lub o wartos¢ wskazang w dokumentac;ji
projektowej.

6.4.3. Réwnosc¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg. Nieréwnosci
poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg.
Nieréwnosci podbudowy nie mogg przekracza¢ 10mm dla podbudowy zasadnicze;j.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z
tolerancja £ 0,5 %.

6.4.5. Grubos¢ podbudowy
Grubos$¢ podbudowy nie moze sie rézni¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,
6.4.6.Nosnos¢ podbudowy
— modut odksztatcenia powinien dygodny z podanym w tablicy 5,
— ugiecie spezyste powinno by zgodne z podanym w tablicy 5.

Tablica 5. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa o o
Minimalny modut odksztat-cenia mierzony

z kruszywa o|Wskaznik Maksymalne ptyta o srednicy 30 cm, MPa
wskazniku wno¢ | Zageszczenia Is | ugiecie sprezyste
nie mniejszym | nie pod kotem, mm

mniejszy niz

niz, % 40 kN |50kN od pierwszego | od drugiego
obcigzenia E1 obcigzenia E;
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80 1,0 1,25 1,40 80 140

6.5. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewfasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wieksze odchylenia od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
gtebokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnane i powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5
cm i nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezagcym, to Wykonawca powinien na wtasny
koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na petng grubos¢ do potowy
szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtdrne zageszczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny byé naprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiednig gteboko$é, zgodnie z decyzjg Inzyniera, uzupetnione nowym
materiatem o odpowiednich wtasciwosciach, wyrdwnane i ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na witasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastgpi
ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt
Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy
zanizenie nosnosci podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robét przez Wykonawce
podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m? ( metr kwadratowy), podbudowy z kruszywa

stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w SST ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacja projektowg, SST i wymaganiami
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Inspektora jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici
Podstawg pfatnosci jest cena ryczattowa za catos¢ robot okreslona w umowie. Ogdlne

ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania podbudowy obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robdt,

— sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— roztozenie mieszanki,

— zageszczenie roztozonej mieszanki,

— przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicz-
nej,

— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych materiatéw stosowa-
nych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

PN-EN 933-1 Badania geometrycznych witasciwosci kruszyw -- Oznaczanie sktadu ziarnowego
-- Metoda przesiewania

PN-EN 13286-1 Mieszanki mineralne niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym - Czes¢
1: Metody badan dla ustalonej laboratoryjnie referencyjnej gestosci i wilgotnosci— Wprowa-
dzenie i wymagania ogdlne

PN-EN 13286-46 Mieszanki mineralne niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym Czes¢
46: Metoda oznaczania wskaznika wilgotnosci

PN-EN 13286-47 Mieszanki mineralne niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym Czes¢
47: Metody badan dla okreslenia nosnosci, natychmiastowy wskaznik nosnosci i pecznienia
liniowego .

10.2. Inne dokumenty

Rozporzadzenie MIiR z dnia 17 lutego 2015 r. zmieniajgce rozporzgdzenie w sprawie warun-
kow technicznych, jakim powinny odpowiadac drogi publiczne i ich usytuowanie, ogtoszone
w Dz. U. z dnia 10 marca 2015 r.poz. 329.
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